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Beschreibung 

Verfahren und Anordnung zur Dateniibertragung in einem Kraft- 
f ahrzeug 

5 

Die Erfindung betrifft ein Verfahren und eine Anordnung zur 
digitalen Dateniibertragung in einem Kraftf ahrzeug mit einem 
Sender und einem Empf anger. Die Verwendung von Dateniibertra- 
gungssystemen ist in Kraf tf ahrzeugen bekannt . In vielen An- 

10 wendungsgebieten mlissen innerhalb eines Kraf tf ahrzeugs Mess- 
signale von Sensoren an eine zentrale Recheneinheit ubertra- 
t gen werden. In vielen Ubertragungssystemen ist die Datenrate 

beschrankt. Bei Airbag-Systemen werden z. B. Datemibertragun- 
gen mit 7 Bit Datenwortbreite und einer Ubertragungsf requenz 

15 von 2 kHz verwendet . Bei derartigen Systemen werden z. B. die 
in einem Seitenairbag gemessenen Druckwerte als Datenwerte u- 
bertragen. Derartige Druckwerte setzen sich iiblicherweise aus 
dem mittleren Umgebungsdruck, welcher in einem Bereich von 
600 bis 1300 mbar liegt, wie auch aus einer dynamischen 

2 0 Druckanderung, welche im Bereich von minus 50 bis plus 2 00 
mbar liegt, zusammen. 

Es ist wunschenswert , derartige Daten mit einer hohen Auflo- 
sung von z. B. 15 Bit zu messen und weiter zu verarbeiten. 
'25 Die gegebenen Ubertragungsstrecken erlauben jedoch derartige 
hohe Auflosung nicht. 

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es daher, ein Verfah- 
ren und eine Anordnung zur digitalen Dateniibertragung in ei- 
30 nem Kraf tf ahrzeug anzugeben, welche die o. g. Nachteile uber- 
windet. Diese Aufgabe wird durch den kennzeichnenden Teil der 
unabhangigen Anspriiche gelost. 

Vorteil der Erfindung ist es, dass weiterhin bisherige Uber- 
35 tragungssysteme verwendet werden konnen und dennoch zumindest 
fur ein Teilsignal eine hohere Auflosung erzielt werden kann. 
Durch das erf indungsgemaSe Verfahren werden aus dem ermittel- 
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ten Datensignal Gleichanteil und Dif f erenzanteil extrahiert. 
Die so extrahierten Werte werden iiber die vorhandene Ubertra- 
gungsstrecke zeitlich unterschiedlich iibertragen. Je nach 
Bandbreite des Teilsignals konnen verschiedene Methoden ange- 
5 wandt werden, urn Signale mit niedrigerer Bandbreite mit einer 
eventuell hoheren Auflosung zu Iibertragen. 

In einer ersten Ausf iihrungsf orm wird zum Beispiel der Gleich- 
anteil durch einen vorgegebenen Wert N dividiert und nur die- 

10 ser Bruchteil iibertragen. Durch N-fache Ubertragung dieses 

Bruchteils kann der Gleichanteil wieder rekonstruiert werden. 
In einer Weiterbildung konnen Fehler, die durch die Division 
entstehen ausgeglichen werden indem der Fehler durch eine Re- 
gelschleife minimiert wird. Diese Ausf iihrungsf orm kann sowohl 

15 in analogen wie auch digitalen Systemen verwendet werden. 

In einer zweiten Ausf uhrungs form wird ein digitalisierter 
Wert des Gleichanteils bitweise iibertragen. Erf indungsgemafi 
wird pro iibertragenem Datenwort nur ein einziges Bit iibertra- 
20 gen, der Rest des Datenworts kann fur den Dif f erenzwert ver- 
wendet werden . 

Die Erfindung wird nachfolgend anhand der Figuren 1 bis 5 na- 
her erlautert. 

2 5 #; 

Es zeigen: 

Figur 1 ein Blockschaltbild einer ersten Ausf lihrungs form der 
vorliegenden Erfindung, 

3 0 Figur 2 ein teilweises Blockschaltbild einer zweiten Ausfiih- 

rungsform der vorliegenden Erfindung, 

Figur 3 ein Blockschaltbild einer dritten Ausf uhrungs form der 
vorliegenden Erfindung, und 

Figur 4 und 5 Ablauf diagramme gemafi der in Figur 3 darge- 
35 stellten Ausf uhrungs form. 
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Figur 1 zeigt einen Sender 100, z. B. einen Satelliten eines 
Airbag- Sys terns , sowie eine Empf angseinheit 200, z. B. eine 
sog. ECU-Einheit eines Airbag-Systems . Bezugszeichen 110 be- 
zeichnet die Sensoreinheit zur Ermittlung des Drucksignals . 
5 Das Drucksignal wird mittels eines Drucksensors , der z. B. 

innerhalb eines Seitenairbags angeordnet ist, ermittelt. Ein- 
heit 110 kann ebenfalls einen Analog-Digitalwandler enthal- 
ten, welcher das analog ermittelte Drucksignal in ein digita- 
les Signal mit einer Auflosung von z. B. 15 Bit wandelt. Da- 

10 durch kann eine Auflosung von 0,1 mbar erreicht werden. Das 
System kann aber auch vollstandig analog ausgebildet sein. 
g Der Frequenzbereich eines derartigen Drucksignals liegt ubli- 

cherweise im Bereich von 0 bis 400 Hz. Das digitalisierte o- 
der analoge Signal wird einem Tiefpass 140 sowie einem ersten 

15 Eingang eines Subtrahierglieds 120 zugef iihrt . Der Ausgang des 
Tiefpasses 140 ist mit einem zweiten Eingang des Subtrahier- 
glieds 12 0 verbunden. Des weiteren ist der Ausgang des Tief- 
pass 140 mit dem Eingang eines Teilers 150 verschaltet. Tel- 
ler 150 teilt den zugef iihrten Wert durch N. N kann einen Wert 

20 von z. B. 1024 annehmen. Der so geteilte Wert wird einem ers- 
ten Eingang eines Addierglieds 13 0 zugef uhrt, dessen zweiter 
Eingang mit dem Ausgang des Subtrahierglieds verbunden ist. 
Der Ausgang des Addierglieds 130 ist mit einer Ubertragungs- 
strecke 300 verbunden. Empf angersei tig ist die Ubertragungs- 
^25 strecke 300 mit dem Eingang eines Summierglieds 210 und dem 
ersten Eingang eines Subtrahierglieds 230 verschaltet. Der 
Ausgang des Summierglieds 210 liefert nach N Summationen den 
Gleichanteil p 0 an der Klemme 250. Der Ausgang des Summier- 
glieds ist des weiteren mit dem Eingang eines weiteren Tei- 

30 lers 220 verbunden. Teiler 220 teilt den empfangenen Wert 

gleichfalls durch N. Der Ausgang des Teilers 22 0 ist mit dem 
zweiten Eingang des Subtrahierglieds 23 0 verbunden. Am Aus- 
gang des Subtrahierglieds 230 ist tiber die Klemme 240 der 
Dif f erenzwert Ap des Drucksignals abgreifbar. 

35 



Aus dem ermittelten Drucksignal p 0 + Ap wird mittels des 
Tiefpasses 140 der Umgebungsdruck oder Gleichanteil p 0 her- 
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ausgef iltert . Der Tiefpass hat eine Grenzf requenz von z. B. 
0,3 Hz. Der Dif f erenzwert Ap wird mittels des Subtrahier- 
glieds 120 ermittelt. Subtrahierglied 120 subtrahiert diesbe- 
ziiglich den durch den Tiefpass ermittelten Gleichanteil p 0 
von dem digitalisierten Drucksignal. Der so ermittelte 
Gleichanteil p 0 am Ausgang des Tief passes wird nun durch den 
Teiler 150 z. B. durch den Wert N=1024 geteilt. Der so er- 
zeugte Teilwert von p 0 wird dem Dif f erenzwert Ap mittels des 
Addierglieds 13 0 aufsummiert und iiber die Ubertragungsstrecke 
3 00 iiber tragen. 

Empf angsseitig werden beide Signale wieder rekonstruiert . 
Dies erfolgt durch Summation von im vorliegenden Fall N=1024 
aufeinander folgenden Werten mittels des Summierers 210. Der 
am Summierglied 210 anliegende Ausgangswert wird wiederum 
durch den Teiler 220 durch N geteilt und vom empfangenen Wert 
mittels des Subtrahierglieds 230 subtrahiert. Dadurch stehen 
am Ausgang des Subtrahierglieds 230 der Dif f erenzwert Ap und 
am Ausgang des Summierglieds 210 der Gleichanteil p 0 zur Ver- 
f ugung . 

Summierglied 210 summiert sowohl die Teilwerte von p 0 wie 
auch die Dif f erenzwerte Ap welche iiber die Ubertragungsstre- 
cke 300 ubertragen werden auf . Ublicherweise schwanken die 
Dif f erenzwerte Ap urn den Gleichanteil pO, wodurch die da- 
durch verursachten Fehler fur groSe Werte von N ausgemittelt 
werden. Urn dennoch zu verhindern, dass kleine Fehler durch 
diese Summation verstarkt werden, zeigt Figur 2 eine weitere 
Ausf iihrungsf orm des Senders 100 mit einer integrierten Feh- 
lerkorrektur . Hierzu wird das Ausgangssignal des Tief passes 
140 dem ersten Eingang eines Subtrahierglieds 170 zugefiihrt. 
Zwischen dem Tiefpass 140 und dem Teiler 150 ist ein Addier- 
glied 160 eingefiigt, dessen erster Eingang mit dem Ausgang 
des Tiefpasses 140 und dessen Ausgang mit dem Eingang des 
Teilers 150 verbunden ist. Der Ausgang des Subtrahierglieds 
170 ist mit dem zweiten Eingang des Addierglieds 160 verbun- 
den. Der Ausgang des ersten Addierglieds 13 0 ist mit dem Ein- 
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gang eines weiteren Suiranierglieds 180 verbunden , welches in 
gleicher Weise wie das erste Summierglied 210 in der Emp- 
fangseinheit 200 arbeitet. Der Ausgang des Suiranierglieds 180 
ist mit dem zweiten Eingang des Subtrahierglieds 170 verbun- 
5 den . 

Durch die beschriebene Korrektureinheit wird in der Sendeein- 
heit 100 durch einen weiteren Summierer 180 die gleiche Summe 
gebildet, die der Summierer 210 in der Empf angseinheit 200 

10 bildet. Die Abweichungen Apo werden durch Differenz dieses 

Signals mit dem Ausgangssignal des Tiefpasses 140 mittels des 
^ Subtrahierglieds 170 gebildet. Die Abweichungen Ap 0 des u- 

bertragenen Signals vom tatsachlichen Wert po werden nun mit- 
tels des Addierglieds 160 derart eingespeist, dass ein Regel- 

15 kreis entsteht, der die Fehler der Summe ausregelt. 

Durch die erfindungsgemaSe Anordnung wird nicht stets der 
komplette Gleichanteil po, der mit einer wesentlich geringe- 
ren Bandbreite benotigt wird, ubertragen, sondern zusammen 

20 mit den Druckanderungen Ap nur ein Bruchteil, der empfanger- 
seitig auf integriert und damit rekonstruiert werden kann. Da- 
durch kann die jeweils zu iibertragene Datenmenge ohne Infor- 
mationsverlust drastisch reduziert werden und gleichzeitig 
eine groSe Fehlertoleranz erzielt werden, da das Storen von 

►2 5 einzelnen Inf ormationspaketen nur einen Bruchteil des Gleich- 
anteils, nicht aber die uber viele Daten verstreute gesamte 
Information betrifft. Das Verfahren kann sowohl fur analoge 
als auch fur digitale Datenverarbeitung angewendet werden. 

3 0 Figur 3 zeigt eine weitere Ausf iihrungsf orm der vorliegenden 

Erfindung. Block 400 zeigt wiederum eine Sendeeinheit , wie z. 
B. ein Drucksensor mit zugehoriger Auswerte- und Ubertra- 
gungseinheit innerhalb eines Seitenairbags . Der Drucksensor 
410 weist einen integrierten Analog-Digitalwandler auf, wel- 

35 cher den Druck po + Ap in einen digitalen Wert wandelt. Der 

Ausgang des Sensors 410 ist mit dem ersten Eingang eines Sub- 
trahierglieds 42 0 und dem Eingang eines Tiefpasses 47 0 ver- 
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bunden . Der Ausgang des Tief passes ist mit dem zweiten Ein- 
gang des Subtrahierglieds 420 verschaltet. Des weiteren wird 
der Ausgangswert am Tief pass 47 0 in ein Register 460 ge- 
schrieben. Der Ausgang des Subtrahierglieds 42 0 ist mit einem 
5 Schieberegister 43 0 verschaltet, dessen Ausgang mit einem U- 
bertragungsregister 440 verbunden ist. Eine Bit- 
Selektiereinrichtung 450 ist vorgesehen, welche mit dem Re- 
gister 460 verbunden ist und welche ein Ausgangssignal er- 
zeugt, das mit einer Bit-Stelle des Registers 440, vorzugs- 
10 weise dem LSB verbunden ist. Das Ubertragungsregister ist mit 
der Ubertragungsstrecke 600 verbunden. 

I 

Im Empf anger 500, z. B. der Verarbeitungseinhei t fur die Air- 
bag-Steuerung, ist ein Empf angsregister 510 vorgesehen, wel- 

15 ches mit der Ubertragungsstrecke 600 verbunden ist. Die obe- 
ren sechs Stellen des Registers 510 bilden den Druckdiffe- 
renzwert Ap, welcher an der Klemme 52 0 abgreifbar ist. Das 
LSB des Registers 510 ist mit einer Bi t-Selektiereinrichtung 
53 0 verbunden. Bi t-Selektiereinrichtung 530 beschreibt in Ab- 

20 hangigkeit eines Steuersignals die einzelnen Bits des Regis- 
ters 540, welches mit der Klemme 550 verbunden ist. An der 
Klemme 550 kann dann der Gleichanteil p 0 des Druckwerts abge- 
griffen werden. 

25 Das mittels der in Figur 3 beschriebenen Ausf uhrungsf orm ^ 
durchf uhrbare Verfahren wird nun naher in Verbindung mit Fi- 
gur 4 und Figur 5 erlautert. Das Verfahren beginnt im Schritt 
40. Zuerst wird im Schritt 41 ein Synchronisationswert liber 
die Ubertragungsstrecke 600 gesendet. Hierzu kann z. B. eine 

3 0 Folge von Synchr oni s i erwer t en gesendet werden, welche im Emp- 
f anger 500 erkannt werden konnen . Als einfachstes Beispiel 
kann z. B. eine Folge ,,0101010", „1010101 xx zur Synchronisati- 
on gesendet werden. In Schritt 42 wird der Zahler N auf 1 ge- 
setzt und der Druckgleichanteil po wird mittels des Tiefpas- 

35 ses 470 ermittelt. In Schritt 43 wird iiber das Subtrahier- 
glied 420 der Druckdif f erenzwert Ap ermittelt. Sodann wird 
in Schritt 45 der Druckdif f erenzwert Ap mit Bit 1 von p 0 
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kombiniert. Hierzu wahlt die Bi t-Selektiereinheit 450 z. B. 
das erste Bit aus dem Register 460 aus . In Schritt 46 wird 
der Inhalt des Registers 440 mit der Kombination aus Druck- 
dif f erenzwert Ap und einer Stelle des Druckgleichanteils p 0 
5 uber die Ubertragungsstrecke 600 iibertragen. In Schritt 47 

wird uberpriift, ob N gleich der Stellenzahl des Registers 460 
ist. Falls Register 460 ein 15 Bit-Register ist, so wird ii- 
berpriift, ob N gleich 15 ist. Falls nein, so wird im Schritt 
44 N um 1 erhoht und die Schrittfolge 43, 45, 46, 47 wird so- 
10 lange abgearbeitet bis N=M ist. Mit anderen Worten wird jede 
Stelle des Registers 460 einzeln mit dem Druckdiff erenzwert 
0 iibertragen. Ist der Wert von N=M so wird zuruck zum Schritt 
41 der Prozedur gesprungen, in welchem erneut das Synchroni- 
sationssignal gesendet wird. Bei jedem neuen Durchlauf wird 
15 nun die Bitstelle 2, 3, 4,...., 15 des Registers 460 abgetas- 
tet und iibertragen. 

Das Verfahren zum Empfangen der Druckwerte beginnt im Schritt 
50 gemafi Figur 5. In Schritt 51 wird auf die von der Sende- 
20 einheit 400 gesendeten Synchronisationswerte gewartet . Sobald 
diese Werte empfangen wurden, wird im Schritt 52 der Zahler N 
auf 1 gesetzt. In Schritt 53 wird der erste Wert im Register 
510 empfangen. In Schritt 54 werden die oberen 6 Bits des Re- 
gisters 510 an die Ausgangsklemme 520 ausgegeben, an welcher 
jjj^25 der Druckdiff erenzwert Ap abgreifbar ist. In Schritt 56 wird 
das LSB von Register 510 iiber den Bit-Selektiereinrichtung 
530 in die N-te Stelle des Registers 540 geschrieben. In 
Schritt 57 wird uberpriift, ob N=M ist. Falls nein, so wird N 
im Schritt 55 N um eine Stelle erhoht und die Schritte 53, 
30 54, 56, 57 werden solange wiederholt, bis N=M ist. Ist N=M, 

so wurde Register 540 vollstandig beschrieben und enthalt nun 
den vollstandigen Wert des Druckgleichanteils pO . In Schritt 
58 wird dieser Wert iiber die Anschlussklemme 550 ausgegeben. 

35 Der Dif f erenzdruckwert wird mit lediglich 6 Bit iibertragen. 
Dabei kann jedoch jedes Bit eine Auflosung von 0,1 mbar ha- 
ben. Der maximale Druckdiff erenzwert kann dann ca . ± 3,2 mbar 



GR 00 P 14086 4) 



8 

sein. Sollte die Schwankungsbreite des Druckdif f erenzsignals 
grofier sein, so kann die Auflosung entsprechend verringert 
werden. Der Druckdif ferenzwert kann in dieser Ausf iihrungsf orm 
mit der hochsten zeitlichen Auflosung von ca . 2kHz und der 
5 Druckgleichanteil mit ca. 12 0 Hz (bei Verwendung von zwei 
Synchronisations- werten) ubertragen werden. 



In einer weiteren Ausf iihrungsf orm kann fur den Druckdiffe- 
renzwert auch eine Auflosung von 12 Bit vorgesehen sein. In 

10 diesem Fall sind jedoch zwei Ubertragungen pro Druckdif fe- 
renzwert und 15 Ubertragungen pro Druckgleichanteilwert not- 
wendig. Die Sende- und Empf angseinheiten miissen jedoch urn ei-^ 
ne entsprechende Auswertelogik erweitert werden. Zur Synchro- 
nisation kann jedoch das gleiche Verfahren wie zuvor be- 

15 schrieben verwendet werden. Da die Bandbreite des Druckdif fe- 
renzsignals auf ca. 400 Hz beschrankt ist stellt die Auftei- 
lung des Druckdif ferenzwerts in zwei Teilwerte bei einer li- 
ber tragungsbandbreite von 2kHz noch kein Problem dar. 

20 Das erf indungsgemaSe Verfahren kann im Rahmen der Teiluber- 
tragung beliebig erweitert werden. Wesentlich ist, dass der 
Gleichanteil , der eine sehr viel niedrigere Bandbreite auf- 
weist (z.B. 0,3 Hz), mittels aufgeteilter Ubertragung uber- 
tragen wird. 

25 < 
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Patentanspriiche 

1. Verfahren zur Datenubertragung in einem Kraf tf ahrzeug mit 
einem Sender und einem Empf anger, dadurch gekennzeichnet , 
dass 

das zu sendende Signal in einen Gleichanteil (p 0 ) und 
einen Dif f erenzanteil (Ap) gespalten wird, 
der Gleichanteil (po) partiell mit dem Dif f erenzanteil 
10 (Ap) kombiniert und ubertragen wird. 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass 

der Gleichanteil (po) durch einen vorgebbaren Wert N 
geteilt wird, 

15 - die so erhaltenen Werte summiert und iibertragen werden. 



3. Verfahren nach einem der vorhergehenden Anspriiche, da- 
durch gekennzeichnet, dass der Gleichanteil (p 0 ) durch * 

20 Tief passf ilterung des zu iibertragenden Signals ermittelt 

wird. 

4. Verfahren nach einem der vorhergehenden Anspriiche, da- 
durch gekennzeichnet, dass der Gleichanteil (p 0 ) mit ei- 

2 5 nem Korrekturf aktor beaufschlagt wird. 

5. Verfahren nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass 
der Korrekturf aktor durch die Summe von N zu libertragenen 
Werten abzuglich des Gleichanteil (p 0 ) gebildet wird. 



30 



Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass 



.1 
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- der Gleichanteil (p 0 ) als digi tales Wort ubertragen 
wird, wobei der Gleichanteil (p 0 ) in M gleiche Worttei- 
le aufgeteilt wird mit M>=2 , und 

jeweils ein Wortteil des Gleichanteils (p 0 ) mit dem 
5 Dif f erenzanteil ( Ap) kombiniert ubertragen werden, so 

dass nach jeweils M Ubertragungen der Wert eines 
Gleichanteils (p 0 ) ubertragen wird. 

7. Verfahren nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass 
10 - empf angsseitig N ubertragene Werte aufaddiert werden um 

den Gleichanteil (p 0 ) zu ermitteln, 

- empf angsseitig der Gleichanteil (p 0 ) durch N geteilt 
wird und vom empfangenen Wert subtrahiert wird um den 
Dif f erenzwert (Ap) zu erhalten. 

15 

8. Verfahren nach einem der vorhergehenden Anspriiche, da- 
durch gekennzeichnet, dass der Dif f erenzwert (Ap) durch 
das zu iibertragende Signal abzuglich des Gleichanteil (p 0 ) 
gebildet wird. 

20 

9. Anordnung zur Dateniibertragung in einem Kraf tf ahrzeug mit 

i I 

einem Sender (100) und einem Empfanger (200), dadurch ge- A) 

* l 

kennzeichnet, dass im Sender (100) vorgesehen ist: 

- Mittel zum Extrahieren des Gleichanteils (140) aus dem 

2 5 zu sendenden Signal, 

Ein Subtraktionsglied (12 0) zum subtrahieren des 
Gleichanteils (p 0 ) vom zu sendenden Signal, 
Ein den Mitteln zum Extrahieren (140) nachgeschalteten 
Teiler (150) zum Teilen des Gleichanteils (p 0 ) durch N, 

3 0 - Ein Additionsglied (13 0) welches mit dem Ausgang des 

Teilers (150) und dem Ausgang des Subtraktionsglieds 
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(120) verbunden ist und an dessen Ausgang ein datenre- 
duziertes Signal zur Ubertragung abgreifbar ist. 

10. Anordnung gemaS Anspruch 9, gekennzeichnet durch 

5 - ein im Empfanger (200) vorgesehenes Summierglied (210) 

an dessen Ausgang der Gleichanteil (po) des zu xibertra- 
genden Signals abgreifbar ist, 

einen im Empfanger (200) vorgesehenen Teiler (22 0) , der 
dem Summierglied (210) nachgeschaltet ist und den 

10 Gleichanteil (p 0 ) durch N dividiert, 

^ jfcl 1 - einem im Empfanger (200) vorgesehenen Subtrahierglied 

(230) , dem das iibertragene datenreduzierte Signal und 
das Ausgangs signal des Teilers (220) zugefiihrt wird und 
an dessen Ausgang das Dif f erenzsignal ( Ap) abgreifbar 

15 ist. 

11. Anordnung nach einem der vorhergehenden Anspriiche 9-10, 
dadurch gekennzeichnet, dass im Sender (100) Mittel zum 
Korrigieren des Gleichanteils vorgesehen sind. 

20 

12. Anordnung nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass 
^ die Mittel zum Korrigieren des Gleichanteils (p 0 ) aufwei- 

sen: 

ein Summierglied (180) zum aufsummieren von N datenre- 
25 duzierten Werten, 

- ein Subtrahierglied (170), dem das Ausgangssignal des 
Summierglieds (180) und der Gleichanteil (p 0 ) zugefiihrt 
werden, 

ein Addierglied (160) , dem der Gleichanteil (p 0 ) und 
30 das Ausgangssignal des Subtrahierglieds (17 0) zugefiihrt 

werden und dessen Ausgang mit dem Teiler (150) gekop- 
pelt ist. 
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13 . Anordnung nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass 
die Mittel zum Extrahieren einen Tiefpass (140) aufwei- 
sen . 

14 . Anordnung nach einem der Anspruche 9-13, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die Anordnung durch einen Mikroprozessor 
gebildet wird. 
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Zusammenf as sung 

Verfahren und Anordnung zur Datenubertragung in einem Kraft- 
fahrzeug 

Durch das erf indungsgemafie Verfahren werden aus den ermittel- 
ten Datensignal der Gleichanteil und Dif f erenzanteil extra- 
hiert. Die so extrahierten Werte werden iiber die vorhandene 
Ubertragungsstrecke zeitlich unterschiedlich iibertragen. Je 
nach Bandbreite des Teilsignals konnen verschiedene Methoden 
angewandt werden, um Signale mit niedrigerer Bandbreite mit 
einer eventuell hoheren Auflosung zu ubertragen. 



Figur 1 
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